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MATEMATICA

RAZONES Y PROPORCIONES
Razon Proporcion ropiedad Médulo Proporcion durea
fundamental
2 a_ s d=b M . M=1,618
r=— — == a.d=b.c = - =1,
b b d I
r: razén ay d: extremos “el producto de los | M: médulo Numero de oro
a: antecedente by c: medios extremos es igual L: lado mayor
b: consecuente al producto de los | I: lado menor
medios”

TRIGONOMETRIA
Sistemas de medicién de angulos. Equivalencias.
Sistema sexagesimal: 1 dngulo recto = 909;

2=60";1=60"

Sistema radial: a (en radianes) se define como la relacién entre el arco y el radio.

Angulo recto
90°
n/2 rad

Angulo llano
180°

Angulo de 1 giro
360°

2 mrad

Sexagesimal
Radial

m rad

Razones trigonométricas para los angulos agudos de un triangulo rectangulo

cateto opuesto y
sehqg= — = —
hipotenusa p

cateto adyacente X

cosg= —/— = -

hipotenusa p

cateto opuesto y B

tga=——"7"—"7—+= -
cateto adyacente X

Teorema de Pitdgoras:  p? =x%+y?

Resolucidn de Tridangulos Oblicuangulos

Teorema del Seno Teorema del Coseno

B
3 b c a2=b%+ c>—2.b.c.cosa éﬁ
= 5 = b2 = a2+ c2—2.a.c.cos P ¢ :
sena  sen sen
Volc2= a2+ b2-2.a.b.cosy




Calculo del area de un tridngulo

. b.h
Area =—
2

Teorema Fundamental:

. b.c.sena
Areg=——m

Formula de Herdn:

Area=./p.(p-a).(p-b).(p-c)
a+b+c
2

donde p=

POLIGONOS

Propiedades
Suma de angulos interiores = 180° . (n — 2)
Suma de angulos exteriores = 360°

) ] n.(n-3)
Numero de diagonales =——

Propiedades de poligonos regulares

180°. (n-2)

n

Angulo interior =

360°

Angulo central = dngulo exterior =

. i n.l.Ap
Superficie poligono regular =

En donde:

n: niumero de lados
I: lado

Ap: apotema
Perimetro:P=n. |

GEOMETRIA ANALITICA. SISTEMAS DE COORDENADAS

Sistema de coordenadas unidimensional
Distancia horizontal entre 2 puntos

|AB| = x5 - x1] = [x1 - %,

Distancia vertical

€D = |y, -] = v1-v,]

|AB| es la longitud del segmento AB.

Las barras | | significan valor absoluto.

>
=

x
N

> e

me




Sistemas de coordenadas en el plano: rectangular P (x; y) y polar P (p; a)

Distancia entre dos puntos

2
|P1P2|=\/(X2 -x0)2+ (¥, - vy)

Punto medio de un segmento
_XptX _V1ity,

m 2 m 2

Relaciones entre los sistemas
De polares a rectangulares

X =p.CoSa

y=p.sena

De rectangulares a polares
p=y/x*+y?

y
o = arctg -

X

CIRCUNFERENCIA

Ecuacion candnica
2 + yz =2

El centro de la circunferencia coincide con el origen

Ecuacion ordinaria
(x-h)?+(y-k)?=r?

El centro de la circunferencia no coincide con el
origen. “h” y “k” son las coordenadas del centro

PERIMETRO (P), AREA (A) y VOLUMEN (V)
Cuadrado Tri_éngulo
P=4] P= i +b+c
A= A==.b.h
2

Rectdngulo
h | P=2(b+h)
A=b.h

Paralelogramo
a P=2(a+bh)
A=b.h




o

———————rp -

Rombo
P =4l

1
A=-.D.d
2

Trapecio

P=B+b+l +1,
BM +bm).h

Az%

Poligono regular de n

lados
P=n.l
P.Ap
2

Circunferencia

y circulo
P=2.mt.r
A=m.r?

Corona circular
A=1.(R*-r?)

Sector circular

2.M.r.a
arco= ———
360°
n.rr.a
T 360°

Trapecio circular ABCD
n.(R%-r?).a

A
360°

Prisma recto

Area lateral

Area total

Volumen

AL:PB.h

AT:AL+2AB

V:AB.h

Ref.: Ag (area de la base), Ac (area lateral), h (altura), hc (altura de la cara), Ps (perimetro de la base), V (volumen).

Piramide recta

h
{\ r"\ '/y
By
Area lateral Area total Volumen
ALzl/Z.PB.hc Ar=A + Ag V:1/3A3h

Ref.: Ag (area de la base), A (area lateral), h (altura), hc (altura de la cara), Ps (perimetro de la base), V (volumen).




Tronco de piramide

<>

Area lateral

Area total

Volumen

AL=1/2.(PB+Pb)-hc

Ar=A+Ag+ Ay

V=1/3. (As+Av+/(Ag.Ap) ). h

Referencias: As (area de la base mayor), Ap (area de la base menor), AL (area lateral), h (altura), hc (altura de la cara),
Pe (perimetro de la base mayor), Py (perimetro de la base menor), V (volumen).

Poliedros regulares

TETRAEDRO

HEXAEDRO

OCTAEDRO

DODECAEDRO

ICOSAEDRO

v

w»

L N
AV
\ 4

'y
T 47
VNN
At

AV VA
v

6
8
12

N° de caras 4 8 12 20
N° de vértices 4 6 20 12
N° de aristas 6 12 30 30
FEETESES Triangulo Cuadrado Triangulo Pentdgono Triangulo
las caras
Area 1,7321 a* 6a’ 3,4641 a* 20,6457 a? 8,6603 a?
Volumen 0,1179 a3 a’ 0,4714 a3 7,6631 a3 2,1817 a3




FiSICA

CUANTIFICACION

Prefijos y simbolos

Prefijo Simbolo Factor
peta P 105
tera T 10%
giga G 10°
mega M 10°
kilo k 103

unidad - 10°=1
mili m 103
micro i 10°
nano n 107
pico p 10"

femto f 10"

Unidades de longitud (los prefijos y las equivalencias son validos para unidades de masa y de capacidad)

MULTIPLOS UNIDAD SUBMULTIPLOS
kildmetro hectémetro decametro metro decimetro centimetro milimetro
km hm dam m dm cm mm
1000 m 100 m 10 m 1m 0,1m 0,01 m 0,001 m

Equivalencia entre volumen y capacidad
1 cm3 equivale a1 ml = 0,001 |

1 dm?3 equivale a 1l

1 m3 equivale a1 kl=10001

Densidad

En donde:
m es la masa [g, mg, kg]
V el volumen [cm3; m3; dm?]

Las unidades de la densidad () pueden ser: [i_a,] ; [k—i], etc.
cm m

CINEMATICA
MRU
d
V = —
t
En donde:

d es la distancia [m, km, dam, cm]
t es el tiempo [s, min, h, dia]
v es la velocidad.
k
Unidades: [?] ; Tm] ; [ﬂ , etc.

min



MRUV
V- Vo

En donde:

v es la velocidad final
Vo es la velocidad inicial
a es la aceleracion

Unidad M.K.S.:= = [mz]
S S

1
d:vo.t+5~a~t2

Caida libre
vi=g.t
1
d==.g-t’
2 g
En donde:
g es la aceleracion de la gravedad; g ElOSm2
Tiro vertical
Vi=Vo—g.t
d=vo.t—> g t2
2
hmax = —2 (Altura maxima)
2-g
DINAMICA
F=m.a
En donde:
m es la masa [kg]
a aceleracién [smz]
F es la fuerza [N], siendo 1 N = 1 kg.m/s?
P=m.g
En donde:
P es el peso
g es la aceleracion de la gravedad; g Elog
ESTATICA

Suma de vectores

R=yF+F+2.F, .F,.cosa



F, = F.sena

F. = F.rosa

(4

Momento de una fuerza
(Momento sobre el punto “0”)
|V|o = F . d
En donde:
M es el momento
Unidad [N . m]; [kef . m]

Si la fuerza produce una rotacion en sentido horario: el
momento es NEGATIVO

Si la fuerza produce una rotacién en sentido antihorario:
el momento es POSITIVO

Condiciones de equilibrio

2F=0;ZM=0
PRESION
o F
S
En donde:

p es la presion
F es la fuerza [N, dyn, kgf]
S es la superficie o drea [m?, cm?].

. N dyn . kgf
Unidades: [F]: Pa (Pascal); [m]: Ba (Baria); [ﬁ]

Prensa hidraulica

F._ R
5105,




Presion hidrostatica

En donde:
p es la presion hidrostatica

fico del liuido [25]; [ 1€
p es el peso especifico del liquido [Cm3 H e

h es la altura hasta el nivel de superficie [m, cm, dm]
MATERIA Y ENERGIA - DILATACION

Dilatacion lineal
le=1lo. (L+A .At)
En donde:
lo es la longitud inicial [m, cm, etc]
I+ es lalongitud final [m, cm, etc]
1
A: coeficiente de dilatacion lineal [E]
At = tf — to: variacion de temperatura [2C]
Al=A.l,. At

En donde:
Al = l¢- |, (variacion de longitud)

Dilatacidn superficial
Ar=Ao. (1+2.A. At)
En donde:
Ag es el drea inicial [m?, cm?, etc.]
St: es el drea final [m?, cm?, etc.]

Dilatacion volumétrica
Vi=Vo.(1+3.A.At)
En donde:
Vo es el volumen inicial [m3, cm3, etc]
V; es el volumen final [m3, cm3, etc]

MATERIA Y ENERGIA - CALORIMETRIA

Cantidad de calor

Q=c.m.At
En donde:
Q: cantidad de calor

. . Lo cal
c: coeficiente de calor especifico [—C]
g.

m: masa [g]
At =t — to: variacion de temperatura [°C]

En donde:
Q: cantidad de calor

[
L: coeficiente de calor latente [%]

ONDAS

Periodo (T): tiempo que tarda la onda en completar un ciclo completo.
T[s]



Frecuencia (f): nimero de ciclos o vibraciones completas que ocurren en una unidad de tiempo.
fE]= [Hz] (Hertz)
A
v=-=A.f
T

En donde:

T es el periodo [s]

A es la longitud de onda [m, cm]
. m cm

v es la velocidad [?; —]

f es la frecuencia

Si se trata de una onda electromagnética, la velocidad de propagacidn es la velocidad de la luz ¢ = 3. 108 <

10



