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Prefacio

El Instituto Argentino de Normalizacién (IRAM) es una asociacion
civil sin fines de lucro cuyas finalidades especificas, en su caracter
de Organismo Argentino de Normalizacion, son establecer normas
técnicas, sin limitaciones en los ambitos que abarquen, ademas de
propender al conocimiento y la aplicacidn de la normalizacién
como base de la calidad, promoviendo Ilas actividades de
certificacion de productos y de sistemas de la calidad en las
empresas para brindar seguridad al consumidor.

IRAM es el representante de la Argentina en la International
Organization for Standardization {ISO), en la Comision
Panamericana de Normas Técnicas (COPANT} y en la Asociacion
MERCOSUR de Norrnalizacién (AMN).

Esta norma IRAM es el fruto del consenso técnico entre los
.diversos sectores involucrados, los que a través de sus
representantes han intervenido en los Organismos de Estudio de
Normas correspondientes.

Corresponde a la revision parcial de ia norma IRAM 4501:1996.

La revisidén de la norma IRAM 4501:19896 se ha realizado en las
dos partes siguientes:

Parte 1: Dibujo tecnolégico. Métodos de proyeccion. Parte 1:
Generalidades.

Parte 2: Dibujo tecnologico. Métodos de proyeccion. Parte 2:
Representaciones ortogonales.
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Dibujo tecnoldégico
Métodos de proyeccion

Parte 2: Representaciones ortogonales

0 INTRODUCCION

La representacidon ortogonal en sus distintas

formas es el método mas usado universal-
mente para la representacion técnica de
objetos en todos los campos del dibujo tecno-
légico (mecanico, electrico, construccion, etc.),
siendo considerado de este modo, el lenguaje
técnico aceptado.

1 OBJETO Y CAMPO DE APLICACION

Esta parte de la norma IRAM 4501 especifica
reglas béasicas para la aplicacidon de la repre-
sentacion ortogonal para todos los tipos de
dibujo tecnolégico y en todos los campos técni-
cos, de acuerdo con las reglas generales
especificadas en las normas pertinentes.

2 NORMAS PARA CONSULTA

Los documentos normativos siguientes contie-
nen disposiciones, las cuales, mediante su cita
en el texto, se transforman en disposiciones vali-
das para la presente norma IRAM. Las ediciones
indicadas son las vigentes en el momento de su
publicacion. Todo documento es susceptible de
ser revisado y las partes que realicen acuerdos
basados en esta noma se deben esforzar para

buscar la posibilidad de aplicar sus ediciones
mas recientes.

Los organismos internacionales de normaliza-
cion y el IRAM mantienen registros actualizados
de sus normas.

IRAM 4501-1:2000 - Dibujo techologico. Méto-
dos de proyeccion. Parte 1: Generalidades.

IRAM 45(03-1:2000 - Dibujo tecnologico. Docu-
mentacion técnica de los productos. Escritura.
Parte 1: Alfabeto latino, numeros y signos.

ISO 10209-1:1992 - Technical product docu-
mentation. Vocabulary. Part 1: Terms relating to
technical drawings: general and types of dra-
wings.

ISO 10209-2:1993 - Technical product docu-
mentation. Vocabulary. Part 2: Terms relating to
projection methods.

3 DEFINICIONES

A los fines de esta norma se aplican las defini-
ciones establecidas en la parte 1 de esta
norma. Pueden complementarse con las esta-
blecidas en la ISO 10208-1 e ISO 10209-2.



4 PRINCIPIOS GENERALES

4.1 Generalidades. La representacion ortogo-
nal se obtiene mediante proyecciones ortogo-
nales paralelas, dando por resultado vistas pla-
nas bidimensionales, ubicadas sistematica-
mente en relacion mutua. Para mostrar un ob-
jeto en forma completa, pueden ser necesarias
las seis vistas en las direcciones a, b, ¢, d, ey
f, en orden de prioridad (figura 1 y tabla 1).
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Flgura 1

4.2 Designacién de las vistas. Son las indi-
cadas en la tabla 1.

Tabla 1 - Designacion de las vistas

Direccién de la observaciéon
- Designacién
direccién
a anterior A
b superior B (E)"
c lateral izquierda C
d lateral derecha D
e inferior E
f posterior F
Y Ver5.4

La vista mas importante del objeto a represen-
tar se elige normalmente como la vista principal

(vista anterior). Esta es la vista A de acuerdo a
la direccion de observacién “a” (figura 1 y ta-
bla 1}, que muestra generalmente al objeto en
funcionamiento, en proceso de fabricacién, o
en la posicion de montaje. La posicién de las
demas vistas en relacion con la vista principal
depende del método de proyeccidén elegido
(primer cuadrante, tercer cuadrante, flechas de
referencia). En la practica no siempre son ne-
cesarias las seis vistas (A a F). Cuando sean
necesarias vistas {cortes o secciones) distintas
a las de la vista principal, éstas seran seleccio-
nadas a los efectos de:

- limitar el nGmero de vistas, cortes y sec-
ciones al minimo necesario y suficiente
como para representar plenamente el
objeto sin amhigledades.

- evitar repeticién innecesaria de detalles.

5 METODOS DE REPRESENTACION

5.1 Proyeccion en el primer cuadrante
Nota: Es el método ISO E.

Es una representacion ortogonal en la que el
objeto a representar (figura 1) aparece entre el
observador y los planos coordenados, sobre los
cuales es proyectado ortogonalmente el objeto
(figura 2).

Las posiciones de las diferentes vistas con re-
lacion a la vista principal A (anterior) se
determinan rotando sus planos de proyeccion
alrededor de lineas coincidentes o paralelas a
los ejes coordenados sobre el plano coordena-
do (superficie del dibujo), sobre el cual se
proyecta la vista principal A {figura 2}.

En consecuencia, en el dibujo, las demas vis-
tas, respecto a la vista principal A, estan
dispuestas de la forma siguiente (figura 3):

- vista B: |a vista superior esta ubicada de-
bajo;

- vista E: la vista inferior esta ubicada arri-
ba;



vista C: la vista lateral izquierda esta ubi- - vista F: la vista posterior esta ubicada a la
cada a la derecha; derecha o a la izquierda, como resulte
conveniente;

vista D: la vista lateral derecha esta ubi-
cada a la izquierda; El simbolo identificatorio de este método se
muestra en la figura 4.

Superficie de dibujo
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Figura 2

Figura 4




5.2 Proyeccion en ei tercer cuadrante

Nota: Es el método ISO A.

Es una representacion ortogonal en la que el
objeto a representar (figura 1) visto desde el
observador, aparece detras de los planos coor-
denados sobre los cuales se proyecta
ortogonalmente el objeto (figura 5). Sobre cada
plano de proyeccion, el objeto esta representa-
do como si fuera visto ortogonalmente desde
una distancia infinita con planos de proyeccion
transparentes.

Las posiciones de las distintas vistas con refa-
cién a la vista principal A (anterior), se
determinan rotando sus planos de proyeccion
alrededor de lineas coincidentes o paralelas a
los ejes coordenados sobre el plano coordena-
do (superficie del dibujo)} sobre el cual se
proyecta la vista principal A (figura 5).
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En consecuencia, en el dibujo, las demas vis-
tas, respectc a la vista principal A, estan
dispuestas de la forma siguiente (figura 6):

- vista B: la vista superior esta ubicada
arriba;

- vista E: la vista inferior esta ubicada de-
bajo;

- vista C: la vista desde la izquierda esta
ubicada a la izquierda;

- vista D: la vista desde la derecha esta
ubicada a la derecha;

- vista F: |a vista desde atras puede ubicar-
se a la izquierda o a la derecha, segln
sea conveniente.

El simbolo identificatoric de este método se
muestra en la figura 7.

Figura 5



Figura 6

Figura 7

5.3 Disposiclén de las flechas de referencia.
En aquellos casos en que es ventajoso ubicar
las vistas de modo diferente al del esquema
estricto del método de proyeccion del primero o
del tercer cuadrante, el uso del método de las
flechas de referencia permite que las diferentes
vistas sean ubicadas libremente.

Con la excepcion de la vista principal, cada
vista sera identificada con una letra de acuerdo
con la figura 1. Una letra minuscula indica en la
vista principal la direccidon de observacién de
las demas vistas, que estan identificadas con la
letra mayulscula correspondiente colocada in-
mediatamente arriba de la vista.y hacia la
izquierda.

Las vistas identificadas pueden ubicarse inde-
pendientemente de la vista principal (figura 8).
Cualquiera sea la direccién de observacion, las
letras mayusculas (IRAM 4503-1), que identifi-
can las vistas, se ubican siempre para ser
leidas desde la direccion normal de observa-
cion del dibujo.

Para la identificacion de este método no hace
falta un simbolo sobre et dibujo.
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Figura 8

5.4 Representacién ortogonal reflejada. Es
una representacion ortogonal en la que el ob-
jeto a representar (figura 1) es una reproduc-
cién de la imagen en un espejo (cara hacia
arriba) que estd ubicada paralelamente a los
planos horizontales de ese objeto (figura 9).

La vista que resulta de una representacion or-
togonal reflejada puede indicarse usando letras
mayusculas para la designacion de las vistas
{por ejemplo, ‘E”", ver 4.2).

El simbolo identificatorio de este método se
muestra en la figura 10,

Superficie
reflectiva
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Anexo A
(Normativo)

PROPORCIONES Y DIMENSIONES DE LOS SIMBOLOS

A.1 Requisitos generales. A los efectos de armonizar los tamafios de los simbolos especificados
en esta parte de la norma con las demas inscripciones del dibujo (dimensicnes, tolerancias, etc.), se

aplican \as reglas siguientes:

A.2 Proporciones. Los simbolos se dibujaran de acuerdo con las figuras A1, A2y A3.

A.3 Dimensiones. El ambito de tamafos a usar para los simbolos graficos y las indicaciones adicio-

nales sera como lo especifica la tabla A.1.
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Figura A.3
Tabla A.1
Dimensiones en milimetros
Altura de los numeros y de las letras mayuisculas
{y las letras minisculas) y el diametro del extremo| h 35 5 7 10 14 20
menor del cono
Espesor de la linea para los simbolos
d 0,35 0.5 0,7 1 1,4 2
Espesor de la linea para las escrituras
Largo y diametro del extremo mayor del cono H 7 10 14 20 28 40




Anexo B
{Informativo)

Bibliografia

En el estudio de esta parte de la horma IRAM 4501 se han tenido en cuenta los antecedentes si-
guientes:

IRAM - INSTITUTO ARGENTINO DE NORMALIZACION
IRAM 4501:1996 - Dibujo técnico. Métodos de proyeccion.

ISO - INTERNATIONAL ORGANIZATION FOR STANDARDIZATION
ISO 5456-2:1996 - Technical drawings. Projections methods. Part 2: Orthographic repre-
sentations.



Anexo C
{Informativo)

El estudio de esta parte de la norma IRAM 4501 estuvo a cargo del organismo respectivo, integrado
de la forma siguiente:

Subcomité de Dibujo tecnolégico

Integrante Representa a:

Prof. A. BISERO E.T. N°11

Arg. Hernan BUSSO PIZZINI S.A.

Sr.  A.DE MURO INSTITUTO SAN BONIFACIO
Tco. Anibal DI ALESANDRO CITEFA

Prof. Gabriela GELABERT E.T.N*13D.E. 21

Ing. Ricardo GOGOSCH INVITADO ESPECIAL

Prof. Edgardo MARIANI E.T. N°6 CHACABUCO MORON
Prof. Alberto NUNEZ INVITADO ESPECIAL

Prof. Floreal PARDO INVITADO ESPECIAL

Arq. Liliana STRAMSCHAK E.T.N°36 D.E. 15

Ing. Alfredo CIOFFI IRAM

Esta parte de la norma IRAM 4501 esta basada en la norma 1SO 5456-2.

Esta parte de la norma IRAM 4501 contiene dos anexos de caracter informativo.

Comité General de Normas (C.G.N.)

Integrante Integrante

Dr. Victor ALDERUCCIO Ing. Jorge KOSTIC

Ing. Eduardo ASTA Ing. Jorge MANGOSIO
Lic. José CARACUEL Ing. Samuel MARDYKS
Dr. Alvaro CRUZ Ing. Tulio PALACIOS
Ing. Diego DONEGANI Sr. Francisco R. SOLDI

Ing. Ramiro FERNANDEZ Ing. Raul DELLA PORTA



